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1. APLICACIONES

- Cuadro de maniobra combinado para muelle y puerta
- Motor Muelle hidraulico a 380V AC trifasico para funciones de rampa o mesa.
- Alimentacion electrovalvulas 24V AC o DC.

- Motor puerta 230V/380V AC trifasico (segun modelo)
- Posibles elementos adicionales: semaforo, calzo de seguridad del vehiculo, indicador de posicion de puertas, bandas de seguridad

Wirelessband 8K2 o OSE.

- Seguridad puerta - muelle integrada.

2. FUNCIONAMIENTO

Puerta:

POWER RAMP

- El panel de control puede activarse mediante pulsador P.ABRIR (23-25) o mediante la Tarjeta de Radio. La maniobra finaliza por la

activacion del FC correspondiente, la finalizacion del tiempo de funcionamiento o la finalizacion del recorrido mediante encoder.
- Pulsando STOP (28-29), la puerta se para. Es necesario pulsar los botones OPEN o CLOSE para reactivar la operacion.
Las maniobras del automatismo varian segun el tipo de funcionamiento seleccionado (opciones fisicas o via App)

Muelle:

a) Funcionamiento manual Hombre Presente, tipo MESA
S1 activa el motor mientras se mantiene pulsado; electro-valvula desactivada.
S2 activa la electro-valvula mientras se mantiene pulsado; motor parado.

FC1 desactiva el motor.

FC2 desactiva la electro-valvula.

b) Funcionamiento semi-automatico, tipo RAMPA RH1
S1 activa el motor mientras se mantiene pulsado; electro-valvula queda activada.
S2 desactiva el motor y la electro-valvula.

FC1 desactiva el motor.

FC2 desactiva la electro-valvula.

3. CONEXIONES
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3.1 BORNES ALIMENTACION Y MOTORES

MOTOR

ALIMENTACION
, MOTOR RAMPA NO NEUTRAL NEUTRAL
ALIMENTACION FRENO PUERTA (CONTACTOR) OPTION OPTION ACCESORIOS
01 234 5 6 7 89 2T14T26T3 1415 1618 3233
%% B % % ] %%, 2 %% %, %%, %, Q| 22 @@
N i{ _l l l 1 @ l 1 l l l l
nJ
— 380V FRENO 25?)9328\5; 2%%2%\%\(: NO NEUTRAL NEUTRAL 24 VAC 24 VDC 12VDC
_ J
3.2 CONEXIONADO SEGUN TENSION ALIMENTACION
i ALIMENTACION i
ALIMENTACION TRIFASICA 230V ALIMENTACION
380V TRIFASICO 230V MONOFASICO TRIFASICA SIN NEUTRO MONOFASICA
CON O SIN NEUTRO O TRIFASICO
felfelele lefeidde 2lelefele
N Q L L L |
s © ] I
® ® R s T R s T NOL
NO NEUTRAL NO NEUTRAL
MOTOR 380V MOTOR 230V MOTOR 230V
N S TRIFASICO TRIFASICO MONOFASICO
S ) uv w uvw uv w
S LS
NEUTRAL NEUTRAL
3.2 TERMINALES RAMPA
ELECTRO ELECTRO FINALES DE
VALVULA 2 VALVULA 1 CARRERA PULSADORES
10 11 1213 171819 202122
%%, %%, @ @ @ %%, %,
et T FC2 FC1 201575110
24 VAC-DC, 24 VAC-DC, ELEC. VALVULA / MOTOR
3.2 TERMINALES PUERTA
SEGURIDAD FINALDE  pygrTA  PUERTA
BOTONE PARO ENCODER DIGITAL
OTONES CERRAR CARRERA  ABTERTA CERRADA
232425 2627 2829 29 30 31 34 35 36 37 3839 4041
@@ @ %%, @ @ @@ %% %%/ %\%,
N
ABRIR CERRAR CERRAR ARG CERRAR ABRIR ABRIR CERRAR| RS485 VDD

POWER RAMP

27/09/24



(ES)

4. TEMPORIZADORES

TIEMPO CIERRE

5. REGULACION

AUTOMATICO (WAITING T.) - ROJO

Regula el tiempo de cierre.
Girar a la IZQUIERDA para
disminuir y a la DERECHA
para augmentar.

Minimo - 6 a 8 seg.
Méximo - 110 seg

CONTROL CORRIENTE MOTORES

CORRIENTE MOTOR RAMPA (CURRENT RAMP) - BLANCO

6. OPCIONES

Regula la corriente del motor
de la rampa.

Girar a la IZQUIERDA para
disminuir y a la DERECHA
para augmentar.

Minimo - 2.5A.

Maximo - 5.5A

TIEMPO TRABAJO (WORKING T.) - GREEN

Regula el tiempo de cierre

y de apertura. Girar a la
IZQUIERDA para disminuir y

a la DERECHA para augmentar.
Minimo - 6 a 8seg

Maximo- 85 seg

CORRIENTE MOTOR PUERTA (CURRENT DOOR) - AZUL

Regula la corriente del motor de
la puerta.

IZQUIERDA para disminuir y

a la DERECHA para augmentar.
Minimo - 1.5A.

Maximo - 2.5A

BAJADA’ - La puerta cierra automaticamente.
AUTOMATICA (=
- NO hay cierre automatico
- Maniobras con pulsadores ABRIR y
HOMBRE g CERRAR activados permanentemente.
PRESENTE* i - Apertura y cierra sin funcién
hombre presente.
ENCODER
DIGITAL - Desactivado
- Tiempos analdgicos.
— pos andi
MANIOBRA - Tiempos digitales.
- Funcionamiento manual Hombre Presente,
= tipo MESA
g;slﬁﬁﬂvp‘ - Funcionamiento semi-automatico,
= tipo RAMPA Rh1
- Funcionamiento semi-automatico,
cn tipo MUELLE CON F.C. TEMPORIZADO.

POWER RAMP
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7. CONFIGURACION PARAMETROS MENU (VIA APP MOVIL)
7.1 TIEMPOS (t._)

Tiempo cierre automatico:

Minutos Segundos

27/09/24

L | & [ 1171 & 171171 Parametro Tiempo max.: 15 min.
—_— —_— — guardado Tiempo min.: 0 s.
— o OK 0| e OK ’ ’:' ,—, OK dad
Tiempo para maniobra de apertura:
Minutos Segundos
[ & 12 &L 1l =171 Parametro Tiempo max.: 5 min.
—_— —_— - guardado Tiempo min.: 1 s.
Tiempo para maniobra de cierre:
Minutos Segundos
l_ :’ E l 11171 :’ E "1 :’ "1 Parametro Tiempo max.: 5 min.
—_— —_— — guardado Tiempo min.: 1's.
C.J | w UUD — wdU
Tiempo de inversion:
Cuartos de segundo*
RET P p— p— ,
'_ '_’ — 11 '_’ Parametro Tiempo max.: 3 s.
’-. ] W ’_’ ,-’ ’_’ ? guardado Tiempo min.: 0,25 s.
*Cada unidad representa 0,25 segundos.
7.2 FUNCIONES (r._) (RAMPA)
Tipo alimentacion electrovalvula (debe cambiarse por hardware también):
RET
— — -24VDC arametro
I, ’ ok / Il ’. — guardado
vV A OK
. Il | -2avac
I I I
7.3 FUNCIONES (A._) (PUERTA)
Pulsador Abrir (26-28):
— | RET — —
O 0l — Oonri . . Par
— — - Pulsador abrir (34-36) actt Isador de abrir. arametro
, ’. ’ ’—’ — ’ ’ ’ ,—,. ulsador a r|r( )ac ua como pulsaaor dae aborir. guardado

I
‘—l
—
A

L

POWER RAMP

- Pulsador abrir (34-36) actua como pulsador alternativo.

OK




Inhibicion paro al abrir:
RET E?T—’ ]
= A0 -~ o P
I | Y R
ac
Hombre Presente:
'_-' :“ / E '—-’ :’ '—’ Parametro
AU o T, e T,
”-” :” - Solo al cerrar.
V A
Cn 2
’ ' _’ ’_. - Solo al abrir.
vV A
| | |
’ ’ —, —’. - Siempre.
Fotocélula para apertura (21-22):
'——’ '—, ' ’ E '——’ ’—’ '—, - Para la maniobra — Parametro
/ ’. ” ’ a’ / ’v 'A’_’. ' OK  guardado
”—-” '—” " - Para y sigue la maniobra.
Banda resistiva en maniobra de cierre :
RET ’_-’ ': ’—' N ’
”v_,A’_’. - Para e invierte al cerrar. ? gﬂ;ar?aecil:(l;o
":" '——, ” - Para e invierte 1 segundo al cerrar.
Banda resistiva en maniobra de apertura:
'_—”: ' / ‘FE '_—”: ' / Parametro
(AT ok I ’v’_’A’ Ll - Nada. oK guardado
"—-” ":’ " - Para e invierte 1 segundo al abrir.

POWER RAMP
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Entrada fotocélula 1 / banda (21-22):

RET

0 E 0 m | | |
’ '. ’, ’ R’ ’ ’ ,_l. - Actiia como fotoceélula al abrir.

[
J

==l
<4
ﬁﬁl > ‘-'

- Actlia como banda resistiva 8K2.

—
———

—p Parametro
OK  guardado

27/09/24

Indicadores contactos puerta:

clolA = oon |
(AN o (AT - Normalmente abiertos (N.A.).

I
<
I
__|
° --

- Normalmente cerrados (N.C).

—

7.4 FUNCIONES (B._)

Accion fotocélula en puerta abierta (23-24):

|
— e
———

'- ,' ’ E '- " ’ - No reestablece el tiempo de cierre automatico
O, o — 0 1. No reestablece el tiempo d tomético.

- Se reestablece el tiempo de cierre automatico.

— Parametro
OK  guardado

Parametro

— guardado
OK

Accion pulsador abrir en puerta abierta (26-28):

—

NS

|~
(A | il |

3
N
-l
‘~
‘-

I S
—

I
S
l
——
°

- No reestablece el tiempo de cierre automatico.

- Se reestablece el tiempo de cierre automatico.

—0p Parametro
OK  guardado

Actuacion banda resistiva (8K2) / mecanica (29-30):

RET

N
|

| I
———

POWER RAMP

LJrn & L | | )
e = 1710, - No reestablece el tiempo de cierre automatico.

- Se reestablece el tiempo de cierre automatico.

— Parametro
OK  guardado




Accion entrada banda (29-30): N
L <=
’_’. ,’_’ a’ ’_’ ’,_’. - No reestablece el tiempo de cierre automatico. — Parametro
v A OK  guardado
"_—’ '—’, ”. - Se reestablece el tiempo de cierre automatico.
Cierre por fotocélula (31-32):
'— ,: ' , E '— ': '—’ Parametro
’_’ —’, J OK ’—’v—,A’-’. e ? guardado
LC |
’_’ _’ ’. - Inmediato.
vV A
LiC|
’_’ _’ ’_ - Retardado 3 segundos.
V A
|
’_’ _’ _’, - Reservado.
Inhibicion fotocélula en maniobra de cierre
LIC < L|Cr
’_’. L | a’ ’_’ ,_” l - No. Parametro
V A ? guardado
'— ': ’ - Si.
et .
Inhibicidn fotocélula en maniobra de apertura:
’—-'"'FE '—-“’ arametro
o 4 — O nu e T aurnds
vV A
|71 1 s
ol

POWER RAMP
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Test fotocélula:

Llorn &

,— il I - No. — Parametro
—’o —’ —’ OK —’ hd OK guardadO

|
|
“—— -l

\—
\—
J

- Test positivo.

|

|

|

_|
—

I

I

J
I
AN

|

)
r
S

- Test negativo.

J

]

N
N

l
"—
|
—

- Reservado.

7.5 CONTADOR DE MANIOBRAS (C._)

Limite de maniobras para el mantenimiento:

Millares Unidades

| I = — & 1111 Pardmetro
Ll = UUd= Ul = s

Maximo: 99900
Minimo: 100

27/09/24

Contador maniobras parciales:
Millones Millares Unidades

o = 0o <—= noonE oo o
L.C — LU — UL = Uuu = LC

Maximo: 16777216

Resetear contador:

-3 milmiln] » miImllE ”‘ mlnllE 105
LiC ool s gy s Do Y

DISPLAY PULSAR BOTON DISPLAY PULSAR BOTON DISPLAY PULSAR BOTON DISPLAY PULSAR BOTON

OK. OK. MENU ABAJO.

Contador maniobras totales:
Millones Millares Unidades

1 & mlln

-— RET

l
I

C3 1 E Ao E AnnE
L)Jd | = UUy — UUd = U =—_L,3

Maximo: 16777216

POWER RAMP 8-12




Accién aviso de mantenimiento:
o < Fuin e . Pardmetro
’_. “ | ? ’_ ”_’. OK  guardado
V A
"- ’_’l ’ - Destello.
—v A
" '—” ’—’ - Funcionamiento en hombre presente.
—v A_.
'- '—’ :, - Reservado
’_ ’ —’ R do.
7.6 INFORMACION DEL EQUIPO (d._)
Fecha de fabricacion del equipo:
Mes Afo
S E 0 cE g o0
o = L = L] 3l
Fecha ultimo mantenimiento (d.2):
Mles Ao
o | S 1 S I Y 1]
(A — L = 7] s alC
Version del software (d.3):
A3 = rnnnr
O3 | — o
9.6 ENCODER (e._)
Tipo de encoder absoluto:
'_-’ "-' E '_-’ "-’ - Sin encoder. — Parametro
L. e o = I L. OK  guardado
V A
,':’ " ” - Tipo 1 (Kostal).
—V A
":, ’, ,:’ - Tipo 2 (GFA).
—v A_.

- Tipo 3 (Sirem).

I
_

—

|
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N
Programar paro intermedio:
,’—, ’—’ ,’ ” — "—' ’—’ " " - No. — Pardmetro
v A
’,_—’ ,:’ " - Si, memoriza.
Designacion paro intermedio:
"—’ —" " " — ,’—’ —’, " " - No. — Pardmetro
o o’ | Ve OK Vo | am— A— . OK guardado
\4
'I_-I :’l ’l -Relé 3.
v A
-2
— | - - -Relé 4.
[ 1 o
v A
":’ —” —” - Reservado.
Inhibicidn fotocélula al abrir:
"—’ '—’ l " — ,’—' '—’ " ” - No. — Pardmetro
o o | o OK == | comt | feale OK  guardado
v A
OocC| 1 s
G X
Ajuste fino final carrera cerrar (FCC):
— | — RET J— ) ) . . ,
'_’ '_ -~ | ' ’ ’ - Ajuste fino de -7 a 7. Valor negativo para ajustar antes | — Parametro
, , ’ —_ ’ ’ , y positivo para ajustar después del FCC programado. OK guardado
‘anmn ¢ "ammm’ OK 2
Ajuste fino final carrera abrir (FCA):
— | — RET — .
'_’ | -_— ) | / - Ajuste fino de -7 a 7. Valor negativo para ajustar antes — Parametro
’_ . , a» ,_’ ’ y positivo para ajustar después del FCA programado. OK guardado
POWER RAMP 10-12
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7.8 DESTELLO (F._)

Destello abriendo puerta:

27/09/24

l: 11 E ’: Iri -No arametro
I . ”’ oK / L ’A’_’. Ne- oK guardacgo
I | R |
claln
vV A
,’: ’, ’:' - Intermitente.
\4 A—
': ' :’ - Reservaao
1 o
Destello puerta abierta
’: :" ' I\E ': :’ ,-’ - No.
AT | B[ Y
VvV A — Parametro
,’: ,:’ ” -Si. OK  guardado
v o4
,’— ’—’ ’—’ - Intermitente.
V-A-
,: :' :' - Reservado
’ ’— —’. R do.
Destello cerrando la puerta:
ClJn < CiJrn ..
(AT | oK I, — Parametro
v A OK  guardado
’IZ :,l ’l st
V—A
": :’,,:’ - Intermitente.
V—A—
': :, :’ - Reservado
—|\J)3, e
Activacion Predestello:
': '_’ '—’ E ': '_l l-l No Parametro
I, E’ / L ’A'_’. No- e guardado
i - si,

]
.l
— e

1-12
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POWER RAMP

Alimentacion

Motor puerta

Potencia motor puerta
Motor muelle

Potencia motor muelle
Salida alimentacion accesorios
Contacto puerta garaje
Salida luz destello

Tiempo trabajo

Tiempo cierre automatico
Tarjeta Radio

Tarjeta detector magnético
Tarjeta inhibidor fotocélula
Tarjeta NFC

Tarjeta interlock
Temperatura trabajo

DECLARACION DE CONFORMIDAD CE
Para mas informacion consultar www.aerf.eu

230/380V AC +/- 10% trifasicos
230/380V Trifasicos
1CV (1.5 a 2.5A)
230/380v Trifasicos
2-3CV (2.5A a 5.5A)
12V/24Vdc / 24VAC
Libre de tension
230V 10A

De 8 seg a 80 seg
De 5 seg a 120 seg
Opcional

Opcional

Opcional

Opcional

Opcional

-20 a 85°C

ATENCION!!

- La instalacion y la puesta a punto de la instalacion sélo

puede ser ejecutada por personal cualificado.

AERF

developers &
manufacturers

C€
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